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RA Servomotor
RA CepBomotop

RAS

BESCHREIBUNG

Servomotor RA 5 mit elektronischer Stellungsregelung zur Steue-
rung von Luft- und Gasregelklappen.

EIGENSCHAFTEN

m Konfigurierbarer Gleichstrommotor

m Prazise Ansteuerung mittels eines 16-bit Mikroprozessors

m am Gehduse sichtbare LED sowie Stellungsanzeige informieren
Uber Motorstatus und Fehlermeldungen

m Einstellbare Schaltnocken (Werkzeug im Gehduse)

m Handbetrieb mittels zweier Druckknopfe

m Einstellung der Endlagen Uber Taster

® Analoge Ein- und Ausgangssignale zur Ansteuerung

m Motor einsetzbar fiir 230V, 110V und 24V

m Im Gerit einstellbare Offnungszeiten (7 s, 15 s,30 s, 60 s sowie
stufenlos zwischen 7 s und 60 s)

m Einstellung zahlreicher Funktionen direkt am Gerat, zum
Beispiel Auswahl des analogen Eingangs- und Ausgangs-
signals, Drehrichtung, Verhalten im Falle eines
fehlenden Eingangssignals (z.B. bei Kabelbruch)

m Anschluss fur externes Programmiergerat vorhanden

m stabiles und funktionales Design fiir einfache und schnelle
Installation

m praktisch wartungsfrei

Industrial Burner Systems

OMNMUCAHUE

CepBomoTop MZ npefHasHayeH gia npmBefeHNsA B AecTBre
KnanaHoB-6aboyek Tmna «K», UCnonb3yembiX NP 3NIEKTPOHHOM
NO3ULMOHHOM YNpaBieHnn NoToKamMm rasa 1 Bo3gyxa B
npoveccax ropeHus.

XAPAKTEPUCTUKA

B DneKTpoABUraTesib MOCTOAHHOIO TOKa C MHOFOCTYNeHYaTbiM
NpAMO3y6biM peayKTOPOM.

B Bbicokas TOUHOCTb NO3MLMOHMPOBaHNA, obecneyrBaemasn
16-6UTHBIM MUKPOKOHTPOJINIEPOM.

B Buanmble cHapy»u cBeToAMOAHbIE MHANKATOPbI COCTOAHUA 1
WNHANKATOPbI MOIOXKEHWA ABUraTeNa.

m OcHalleH Kynaykamm € 4BOVHbIM PEryfipOBOYHbIM BUHTOM
(perynnpoBOYHbIN MHCTPYMEHT 3aK/ioUeH B KOPMyc).

B [IBe HaXKMMHble KHOMKY 1A PYYHOW PerynvpoBKIN NONOXKEHMA.

B [IBe HaXXMMHble KHOMKM AN COXPaHEHWA MVH./MaKC. MOSTIOXKEHUN.

B AHanoroBble CUrHabl BXOAA M BbIXOAA [ANA 3NIEKTPOHHOIO
NO3NLMOHNPOBAHUA.

m OJHO 1 TO »Ke YCTPONCTBO NOAXOANT ANiA paboTbl Npu
HanpsxeHnax 230-110-24 B.

m Perynupyemoe Bpemsa OTKpbITUA OT 7 ¢ Ao 60 c.

m OcHallleH pa3beMoM A1 NMOAKIIYEHUA BHELLHEro TepMUHana
nporpaMmmrnpoBaHusa.

® KOMNaKTHbIN 1 GYHKLMOHaNbHbI An3aliH obecneunsaet
ObICTPBIN U NPOCTON MOHTaX YCTPOMCTBA, KOTOPOEe
NpaKTUYecKn He TpebyeT 0bCNyK1BaHMA.

06/2011
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| ANWENDUNG | APPLICATION

TECHNISCHE DATEN

OrHA ropenkuv.

einer Lambda-Regelung

COOTHOLEHNA BO3ayXa W ra3a.

Servomotor RA 5

Stetige Regelung: Luftklappe K mit Servomotor tiber mechanischen oder pneu-
matischen Verbund von Verbrennungsluft und Brenngas.

[nAa perynnpoBaHyia MOLLHOCTM FOpenky NyTeM U3MEHeHUA pacxofa BO3ayXa,
MOXXHO 1CMONb30BaTb KnanaHbl TUna «K» ¢ cepBOMOTOPOM, COeIMHEHHBIM

C ApYruM, yrpaBisiemMbiM BPYYHYI0 KianaHoM-6a6ouKon (Mmetowmnm
rPaAyMpPOBaHHYIO LKany 1 CTOMOPHbIA BUHT) ANA HACTPONKIM PeXMMa CUIIbHOTO

Anwendungen mit Luftliberschuss-Regelung der Gasmenge in Verbindung mit
Mpu ropeHnn ¢ N36bITKOM BO3AYXa UMW Fasa MOXKHO UCMOMb30BaTh KilanaH-
6a6ouky Tna «K», coefUHEHHbIV C NAMOAA-HATUMKOM, ANA KOPPEKLMM
Anwendungen mit vorgewdrmter Verbrennungsluft, Heif3luftklappe K...H mit

Mpwv ropeHnn ¢ NnpefBapUTENbHO HarpPeTbiM BO3AYXOM MOXHO MUCMOJIb30BaTb
KnanaH-6abouky T1na «K» c ceppomoTopom RA 5.

TEXHUYECKUE AAHHDbIE

Temnepatypa oKpy»KaloLien cpefbl

Spannungsversorgung
HomuHanbHoe HanpsXeHne

230VAC 50/60Hz / 230 B nepem. Toka 50/60 I'y
110VAC 50/60Hz / 110 B nepem. Toka 50/60 Iy
24V AC/DC/ 24 B nepem./nocT. TOKa

Spannungstoleranz / lonyctumoe
OTK/IOHEHME HanpsKeHnsa

-15% / +10%

Leistungsaufnahme
MoTpe6naemasn MOLWHOCTb

5VA

Schutzklasse / Knacc 3awurbi

Klasse | (EN 60335-1) Knacc| (EN 60335-1)

Schutzart / CTeneHb 3awuTbl KOpnyca

IP65 (EN 60529)

Motortyp Stetige Regelung durch analoges Signal
Tun cepBomoTopa HenpepblBHaA perynnpoBKa NONOXeHNA aHaIoroBbIMU CUTHaNamu
Gewicht / Bec 2kg/2kr Abmessungen
Drehwinkel / Yron noBopota 0-90° FabapuHble pasmepbl
-
Stellgenauigkeit +0,25°
To4HOCTb NO3MLMOHNPOBaHUSA
Umgebungstemperatur -15°C/+60°C

Kabelverschraubung
Ka6enbHbiii BBOA

2x1S0O 20 for cable O.D.6/ 12 mm (EN 50262)
2 BBoga ISO 20 ans kabena c Hapy»kHbIM AnameTpom 6 / 12 mm (EN 50262)

Kabelquerschnitt
MonepeuHoe ceueHne npoBoAa

max. 2,5 mm?
2,5 MM? MaKCMMym

Drehmoment / KpyTawmin momeHT
(= puKcupyrowmMin MOMeHT)

max.5Nm
5Nm max

Drehgeschwindigkeit (0 - 90°)
Bpems pa6otbi (0 - 90°)

einstellbar von 7 bis 60 sec.
From 7s up to 60s (adjustable)

Anschlusswerte der Endschalter Spannung Ohmsche Last Kapazitive Last | Induktive Last
PacueTHble aneKTpuyeckume napamerpbl | HanpsxxeHue AKTUBH. Harpy3Ka | Jlamn. Harpy3Kka | MHAyKT. Harpyska
NO3NLMOHHBIX NepeKioyarTenen 230VAC/ 230 B nepem.Toka | 2A 0,3A 0,3A
Analogeingdnge Signaltyp/ Tun curnana 0-10V/0-10B 0-20mA 4-20mA
AHanorosbie BXxopbl max. Uberspannung 24Vdc 25mA 25mA

Makc. neperpy3ka 24 B nocT. ToKa 25 MA 25 mA

Scheinwiderstand 990 100 Q 100 Q

MmnepgaHc Harpysku 9,9 0m 100 Om 100 Om
Analogausgadnge Signaltyp/ Tun curnana 0-10V 0-20mA 4-20mA
AHanorosble BbIXOAbl max. Belastung 10mA 3500 3500

Makc. Harpy3ka 10 MA 350 0m 350 Om
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BETRIEB

Der Servomotor ist fiir alle Anwendungen geeignet bei denen
mit hoher Genauigkeit eine Drehbewegung zwischen 0 und 90°
auszuflihren ist. Die Einheit besteht aus einem Gleichstrommotor,
einem Getriebe und einer 16-bit Mikroprozessoreinheit.

Hauptklemmleiste / [MaBHasA KnemmMHas konogka
Anschlisse fur analoge Signale / AHanoroBble curHanbl
DIP-Schalter / DIP-nepekntouaTtens
Schaltnocken (C1, C2) / Kynauku (C1, C2)
Taster fur manuelles Zufahren (B1)
HaxxmmHasa KHomnka 3akpbitua (B1)
Hand-Automatik-Schalter (S1)
MepekntouaTtenb aBTOMaTMUeCKOro/ pyyHoro pexnma (S1)
G LED 1 fir Handbetrieb (griin)

CeeToguog pyuHoro pexnma LED1 (3eneHbiin)
H Taster fiir manuelles Offnen (B2)

HaxxmmHasA KHonka oTKpbITuaA (B2)
| Taster fiir Einstellung der MAX-Position (B3)
HaxknmHasa kHonka MAX (B3)

mognNw>

n

Der Drehwinkel der Motorwelle kann Uber ein analoges Signal
gesteuert werden. Innerhalb des festgelegten Bereichs ist jede
beliebige Position ansteuerbar. Um Interferenzen des Eingangs-
signals zu unterdriicken ist die Hysterese mittels eines Potenti-
ometers einstellbar. Die aktuelle Position des Motors kann tiber
das analoge Ausgangssignal Uberwacht werden.

Der Servomotor RA 5 ist mit Drucktastern fiir die manuelle Ein-
stellung der Position und zur Speicherung der Endlagen ausge-
stattet. Mittels auBBen sichtbarer LED wird der aktuelle Status des
Motors siganlisiert (manueller Betrieb, Speicherung, Fehler).

Die meisten Einstellungen kdnnen mittels der vorhandenen
DIP-Schalter vorgenommen werden (Auswahl des analogen
Signaltyps, Drehrichtung, Verhalten bei Kabelbruch, Zwei-Punkt-
Betrieb etc.). Des Weiteren ist ein Anschluss fur ein externes
Programmiergerat verfigbar (T1). Mit diesem kdnnen weitere
Funktionen des Motors eingestellt werden sowie bestimmte Pa-
rameter Uberwacht werden (Temperatur, Fehler, Einspielung von
Software-Updates). Eine Buchse fiir den Anschluss einer 5 - 12V
DC Spannungsversorgung ermdglicht die direkte Motorsteue-
rung. Zwei zusatzliche Schaltnocken ermdglichen die Steuerung
weiterer Gerdte.
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PABOTA

70 YCTPOMCTBO NPeAHa3HAYeHO Ans NPUMEHEHUS B
npubopax v yCTaHOBKaX, TPEBYIOLLMX BbICOKOTOYHOIO
KOHTPOSIA NOBOPOTa Ha yron ot 0° go 90°. dnekTpoasuratenb
NMOCTOSAIHHOIO TOKa, PefyKTop 1 610K ynpasneHns ¢ 16-6UTHbIM
MUKPOKOHTPOSINIEPOM HaXOAATCS B KOPMYCe KOMMAaKTHOro

cepBonpuBoga.

J Warn-LED (rot)
CeeTtopuog npegynpexaeHna LED2 (kpacHbii)
Status-LED 2 (griin) / CBeToguopn coctoaHua LED3 (3eneHbii)
L  Taster fir Einstellung der MIN-Position /B4)
HaxkmmHasa kHonka MIN (B4)
M Anschlusse fiir externes Programmiergeréat (T1)
CoefivHuTeNb NNaTbl AnA TepmuHana (T1)
N  Einstellung der Motorhysterese / KoHTponb ructepesuca
O  Anschluss fir Direktantrieb / Mpamoi 3anyck gsuratens
P
Q

~

Stellungsanzeige / IHgukaTop nonoxeHus

Werkzeug fir Einstellung der Schaltnocken

KynaykoBblil peryimupoBOYHbIA UHCTPYMEHT
R DC-Motor / lBuratenb NOCTOSHHOIO TOKa

Yrnom noBopoTa Bania MOXHO YNpaBiATb NOCPEACTBOM aHaNIOrOBbIX
CWrHanoB 1 cBO6OAHO BbIGMPaTb NII0O0E NOMOXKEHME B 33jaHHOM
pabouem ArianasoHe. [MCTepesnc MOXHO PerynmpoBaTh
NMOTEHLIMOMETPOM [1A NMOAaBNEHNA MOMeX BO BXOAHOM CUTHane.
TeKyLLiee NONoXeHNe MOXXHO KOHTPOIMPOBaTb MOCPEACTBOM
BbIXO[HbIX aHanorosbix curHanos. CepsomoTop RA 5 cHabxeH
KHOMKaMU /11 PyYHOW PEryNMPOBKI NMONOMKEHMA 1 COXPaHEHNA
MMHVMaIbHbIX/MaKCMMasbHbIX Npeaenos. HekoTopble chrHasbHble
CBETOAMOAHBIE NHANKATOPbI MOKa3blBAIOT TEKyLLee COCTOAHNE
YCTPOWCTBa (HanpuUMep, PyYHOI PEXIM, BBOS AaHHbIX B MaMATb,
OLWMGKU 1 T.4.). BONBbLIMHCTBO HACTPOEK NPOM3BOZATCA C MOMOLLbIO
pacrionoxeHHoro Ha nnate DIP-nepekntouatens (Hanpumep, Bbibop
aHasIoroBbIX CYrHaMOB, HanpaB/IeHVe BPaLLEHVS, PEXIM paboTbl

B CJTyyae o6pbiBa Kabens, ABYXMO3MLMOHHbIN pexim). Ha 3agHei
CTOPOHeE TaK>Ke HaXOAWTCA pa3beM /1A MOAKIIOUEHNA BHELLIHETO
TepMUHana nporpammnpoBaHa (T1), KOTOPbIA MOXKHO NCMONb30BaTh
[NA HACTPOWKI pacLUMpeHHbIX GYHKLMI YCTPONCTBA, A1 KOHTPOSA
HEKOTOPbIX MapamMeTPOB (HanprMep, TeMrepaTypbl, OLUIMOOK) 1 Afis
3arpy3Ku1 HOBbIX BEpCUIA MPOrpaMMHOro obecrieyeHyis. Ha 3apHein
CTOPOHE pacrnosioxeHa po3eTka AJ1A MOAKIOYEHUA MCTOYHWNKA
NUTaHKA HanpsXKeHnem 5-12 B NOCTOAHHOTO TOKa U 1A BbINOHEHWA
NPAMOTo 3anycka fpuratens B 06xop 6110Ka ynpasneHus. Po3eTka
[NA NOAKIIOYEHNA NCTOYHMKA NIUTAHVA MOXKET UCMOSb30BaTbCA

B TOM CJlyyae, e/ BbiLLIEN 13 CTPOA 610K yrpaBrieHNs, o
OTCYTCTBYET SMEKTPONUTAHNE, @ KNanaH BCe PaBHO JOMMKEH paboTaTb.
CepBOMOTOp TaKKe CHabXeH AByMA BCMOMOTaTeNIbHbIMY KySlaukami
[NA yNpaB/ieHNA BHELLHMMM YCTPOCTBaMM.
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BETRIEB PABOTA
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HANDBETRIEB PYYHOU PEXXUUM

Zur einfachen Inbetriebnahme kann der Motor mit dem Schalter
(S1) in den Handbetrieb geschaltet werden.

Im Handbetrieb leuchtet LED 1 griin auf. Der Motor kann jetzt
durch Betétigen des Tasters B2 in die Position MAX (zum Beispiel
Klappenstellung 90°) gefahren werden. Durch Betdtigung des
Tasters B1 wird die minimale Position (MIN) angefahren (zum Bei-
spiel 0° Klappenstellung). Im Handbetrieb betrdgt die Drehzahl
0,25 /min., wird der jeweilige Taster ldnger als 3 sec. dauerhaft
gedriickt, erhoht sich die Drehzahl auf 1 /min.

Einstellen der Endlagen

Befindet sich der Motor im Handbetrieb, kann die jeweilige Stel-
lung mittels der Taster B4 (untere Endlage, MIN) und B3 (obere
Endlage, MAX) gespeichert werden. Nach erfolgter Speicherung
der Endlage leuchtet LED3. Die max. Position kann dabei nicht
kleiner als die min. Position sein (und umgekehrt). In diesem Falle
ist keine Speicherung moglich, es erfolgt eine Stérmeldung bis
eine neue, korrekte Position eingestellt wurde.

Einstellen der Laufzeit des Motors

Werkseitig ist eine Laufzeit von 30 s fiir 0 - 90° voreingestellt. Auf
Wunsch kann eine Auslieferung des Motors mit einer anderen
Laufzeit erfolgen. Die Einstellung der Laufzeit des Motors kann
auch wahrend der Inbetriebnahme vorgenommen werden.

Dies kann entweder mittels Programmiergerat tiber Terminal T1
(optional) erfolgen oder durch gleichzeitiges Driicken der Taster
B3 und B4 fiir die Dauer der gewiinschten Laufzeit (zwischen 7
und 60 s). Das Speichern der neuen Laufzeit wird durch das Auf-
leuchten der LED 3 signalisiert. Werden die Taster B3 und B4 kiir-
zer als 7 s oder langer als 60 s gleichzeitig gedriickt, erfolgt keine
Speicherung und eine Stérmeldung erscheint. Nach Beendigung
des Handbetriebes ist die neu eingestellte Laufzeit wirksam.

[lna obneryeHHOro 3anycka CepBOMOTOP [O/MKEH NMPVBOAUTLCA B
[ecTBre BPyUHyto. PyyHou pexxum ncnonb3syetca Ana onpeaeneHns
pabourx NonoxeHW ANiA NpoLecca, HanpumMep, NONIOKEHNA CUbHOTO/
cnaboro orHsA. [inA BxoAa B pyuHO pexnm CABUHBTE nepekntovatens S1
BBepX (3aropaetca ceetoamop LED1).

Tenepb, HaxkaTem KHOMKK B2, MOXXHO nNepemecTVTb KnanaH B
HanpaBneHun nonoxeHusa 90° (TOBOPOT NPOTUB YaCOBOW CTPENKHU,
eCn CMOTPETb CBEPXY) U, HaXkaTnem KHOMKM B1, MOXXHO nepemecTnTb
KnanaH B HarnpaBfieHnmn nonoxeHusa 0° (MoBOPOT MO YacOBOW CTPesiKe,
ecnn CMOTpeTb CBepXy). HauanbHaA CkopocTb MOBOPOTa COCTaBNAeT
0,25 06/MUH, 3TO NO3BOJAET ONepPaTopy BbIMONHNUTb TOUHYHO
perynnpoBKy nonoxeHus. Mpu HaxaTnm KHOMKM B TeueHne 6onee 3
CeKyHfl, CKOPOCTb MOBOPOTa U3MeHsAeTcA Ao 1 06/MUH.

Hactpoiika nonoxenuin MIN n MAX

B py4yHOM perime MOXHO COXpaHUTb TeKyLLee NoSTIoXKeHNe Kak

MIN (MAX) HaxkaTnem KHonku B4 (B3) B TeueHne 6onee 3 cekyHA
(6onee KopoTKoe HaxkaTve He yumnTbiBaeTcs). Mpy coxpaHeHum
nonoeHus 3aropaetca ceetoanog LED3, n KHOMKY MOXHO OTNyCTUTb.
MonoxeHne MAX He MOXeT ObITb HUXKE COXPAaHEHHOTO MOJTOXKEHNSA
MIN (1 Hao60poT). B Takom ciyyae nonoxeHvie He ByAeT COXPaHEHO,
pasfacTca aBapuHbIA curHan (cm. «Tabnuy aBapunHbIX CUTHANOBY)
[l0 COXpaHeHVA HOBOTO MPaBUSIbHOTO MOSIOXKEHWA.

HacTpoliika BpemeHu pa6oTbl (HenpepbiBHaA)

CraHpapTHanA 3aBofCKas HaCTpolKa BpemeHu paboTbl coctaBnaeT 30 c.
OpHako, B COOTBETCTBMN C AaHHBIMU 3aKa3a NoKynaTesns, BbINOfHAETCA
HacTpolika BpemeHM paboTbl MO 3anpocy nepep oTrpy3Kkon. B cnyyae
HeoOXOAMMOCTM HACTPOIiKa MOXET ObiTb M3MeHeHa NoJib3oBaTeNiem

Ha pabouell nnoLwagKke nocpeacTBom TepmmHana T1 (noctaBnaeTca no
3aKasy) U B PyYHOM PEXUME, COMNACHO CefyoLwyM NHCTPYKLMAM.
HaxmuTe 06e kHomnku B3 1 B4 ogHOBpPEMEHHO, OCTaB/B KHOMKM
HaxaTblMK Ha Tpebyemoe Bpems (3aropaetcs ceetoanog LED3).

Bpema paboTbl 4OMKHO COCTaBAATb OT 7 0 60 ¢, B NPOTUBHOM

CJlyyae ero 3HayeHue He 6yfieT COXpaHeHo, U pa3facTca aBapUiiHbIiA
curHan (cm. «Tabnutly aBapynHbIX CUTHaNoOB») A0 COXPAHEHNA HOBOIO
NpaBUAbHOIO BpeMeHu. HacTpoeHHas yCTaHOBKa BpeMeHn paboTbl
CTaHeT [elCTBYIOLeN, Korfa nosb3oBaTesb NepekounTca o6paTHO C
PY4YHOTO peXKrMa Ha aBTOMATUYECKINIA PEXIM.
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AUTOMATIKBETRIEB ABTOMATUYECKUW PEXXUM

2-Punkt-Regelung

Der Servomotor kann unter Verwendung eines externen Relais
im Zwei-Punkt-Modus betrieben werden. Dazu sind die DIP-
Schalter entsprechend zu konfigurieren.

-
| externe Steuerung

| Briok gucraHumoHHoro
| ynpasneHus

[iByXno3suumoHHoe ynpasieHne

CepBoMOTOp MOXKET paboTaTb KaK ABYXMO3NLIMIOHHOE YCTPOCTBO
NMOCPEACTBOM BHELLHErO perie NPy HaCTPOKe COOTBETCTBYHOLLE
KoHurypauwmm DIP-nepeknioyatens (cm. «Cxemy nogkntoueHus DIP-
nepekntoyatens»). Takxe fomKkeH ObITb NpefyCcMOTPEH OCHOBHOM
VNCTOYHWIK MUTAHWA.

<
——
—
I
/_

Bei Anliegen einer Spannung V 6ffnet der Antrieb, fehlt die Span-
nung schlief3t der Antrieb.

3-Punkt-Steuerung

Der Servomotor kann unter Verwendung einer entsprechenden
externen Steuerung als Drei-Punkt-Motor betrieben werden.
Dazu sind die DIP-Schalter entsprechend zu konfigurieren.

e e, T T T T T T =
| externe Steuerung

| BRoK AncTaHUMOHHOrO ynpasneHus R1
o—

Ecnm Ha 3axmmbl pene nogaetcAa BXOAHOW crHan'V, npueog
OTKPbIBAETCA. Ecnn Ha 3axkmmbl pene He nogaeTcAa BXOOHOW CUrHan,
NpnBOL 3aKpblBaeTCA.

TpexnosnunoHHoe ynpasneHne

CepBoMOTOp MOXET paboTaTb KaK TPeXMO3ULIMOHHOE YCTPONCTBO
NMOCPEACTBOM [IBYX BHELLHUX pene, COeANHEHHbIX C ABYMA
(BKMtOYEHHBIMI B COCTaB) PE3UCTOPaMK, NP HaCcTPOIKe
CoOTBeTCTBYtOLLEN KoHGUrypaLwmm DIP-nepeknioyatens (cm.
«Cxemy nopksnioueHunsa DIP-nepexntoyatens»). Takxe fOmKeH ObiTb
npenycMOTPeH OCHOBHOW MCTOYHMK MUTAHUA.

=
V1 0°$90°
1415[16 VA
2|22 1= 390 C/Om
J_ R2= 3,3 kQ/kOm

Bei Anliegen einer Spannung an der entsprechenden Klemme
fahrt der Motor in die MIN- (0°) oder MAX- (90°) Position. Bei
Abschalten der Steuerspannung verbleibt der Motor in der aktu-
ellen Position.

Hysterese und Filterung

Das analoge Eingangssignal wird intern mit einer Auflésung von
12 bit (entspricht 0,025%) verarbeitet. Bei 4 - 20 mA erlaubt dies
zum Beispiel die Erkennung einer Hysterese von 0,005 mA. Sind
die Schwankungen des Eingangssignals zu groB3 fiihrt die Hoch-
auflésung des Signals zu standigen Korrekturen der Motorposi-
tion. In derartigen Fallen kann die Hysterese mittels des einge-
bautem Potentiometers auf bis zu 0,5 mA angehoben werden
(entspricht einer Verringerung der Auflésung auf 2,5%).

Das analoge Eingangssignal wird mit einer Abtastrate von bis

zu 1 ms (im Durchschnitt 0,1 s) erfasst. Optional kann tGber
Anschluss T1 diese Filterung auf bis zu 1 s verlangert werden.
Dabei ist zu beachten, daf3 dies auch zu einer Verlangerung der
Reaktionszeit des Servomotors bei einer Anderung des Eingangs-
signals flhrt.

Mpv nogaue HanpsXXeHVIA Ha COOTBETCTBYIOLLMIA 3aXKIMM CEPBOMOTOP
nepexoaut B nonoxeHrie MIN (0°) nnam MAX (90°). Ecnn HanpsikeHne
OTKJTOYAETCH, CEPBOMOTOP OCTAETCS B TEKYLLIEM MOJIOKEHNN,

1 GUKCUPYIOLLNIA MOMEHT OCTABIIAET €70 HEMOABMKHbBIM 6€3
[LOMONHUTENIBHOMO TOPMO3a.

Micrepesuc n punbrpayna

BxofHow aHanoroBblii curHan obpabaTbiBaeTcA BHYTPU C
paspelueHriem 12 6ut (cootetcTByeT 0,025%). 3TO No3BONAET,
Hanpvmep, Mpu BXOAHOM curHasne 4-20 MA, o6HapyXuTb
n3meHeHwue B 0,005 MA (ructepesuc). Mpu canwkom
3HauuUTeNbHbIX GNYKTyaLMAX BXOAHOTO CUrHana (Hanpumep,
13-3a MOMeX), UCMOJIb30BaHVe BbICOKOTO pa3peLueHus
BbI3blBaeT MOCTOAHHbIE KOPPEKLMN NONOXeHWA. B 3Tom cnyyae
rmcrtepesnc Moxet 6biTb yBennyeH 1o 0,5 MA (pa3pelueHune
CHUXaeTca Ao 2,5%) npy NnomMoLm NoTeHUomeTpa. AHanoroBblii
BXO[, 3amepsaeTca Kaxkayto 1 Mc (4acToTa guckpetumsaymm),

1 reHepupyeTca cpefHee 3HayeHune yepes 0,1 ¢. 3710 BpemaA
dunbTpauum MmoxeT ObiTb yBennyeHo Jo 1 ¢ nocpeacTBOM
TepmuHana T1 (nocTaBnAeTcA No 3akasy), HO MPU STOM TakxKe
yBeNNUYMBaETCA BPeMA OTKINKA JO N3MEHEHMA Ha aHa/IOrOBOM
BXOpAe.
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BETRIEBSMELDUNGEN PABOYUE COCTOAHUA

No. |Status-LED3 Warn-LED2 Beschreibung

CBeTopauop coctoaHua LED3 MNMpepynpeanTenbHbIi OnuncaHune cocToAHNA
cBetoguop LED2

GRUN / GREEN ROT / RED

1 schnell blinkend AUS Automatikbetrieb
BbicTpoe muraHve BbIKJ1 ABTOMATYECKNI PEXNM

2 Langsam blinkend AUS Handbetrieb
MenneHHoe muraHme BbIK/ PyuHown pexum

3 Dauernd an nach Speicherung der Position | AUS MIN und MAX-Postion gespeichert (Handbetrieb)
MNocToAHHOE ropeHune, ecsiv CoxpaHeHo BbIKJ1 Hactporika nonoxenuin MIN n MAX (PyuHoin pexxunm)
NnonoxeHne

4 Dauernd an wahrend die Taster B3 und B4 AUS Einstellung der Drehzahl (Handbetrieb)
gemeinsam gedriickt werden HacTpoiika BpemeHu paboTbl (PyuHo pexxvim)
[NocToAHHOE ropeHune Npu HaxaTbIX KHOMKax BbIKJ1

schnelles blinken = 4 x je Sekunde

langsames blinken = 1 x je Sekunde

BbicTpoe muraHve: 4 pasa B cekyHay MeaneHHoe muraHuvie: 1 pa3 B cekyHay

STORMELDUNGEN PABOYUE COCTOAHUA

No. | Status-LED3 Warn-LED2 Art der Meldung |Beschreibung Erlduterung
Ceetoanopn MpepynpeauTenbHbii | Tun OnucaHue MpuunHa
COCTOAHNSA ceBetoguop LED2 aBapuiiHoro
LED3 curHana
GRUN / 3EJIEHBI/A | ROT/ KPACHbIW
1 AUS einfach blinkend Warnung fehlendes Eingangs- Kabelbruch oder fehlende Verbindung,
BbIKN 1 MmuraHune MpenynpexpaeHue |signal (4-20mA) Fehler in der externen Steuerung
Het BXxoaHoro curHana | O6opBaH Unmn oTcoearHeH Kabenb,
(4-20 mA) HeuncnpaeeH 610K AVCTaHLMOHHOTO
ynpasneHus
2 AUS 2-fach blinkend Warnung ungiiltige Versuch fehlerhafte Endlagen zu speichern
BbIK/ 2 MuraHua MpepynpexpeHve [ Motorstellung (z.B. MIN > MAX)
HeBepHoe Onepatop MbITancAa COXPaHUTb HEBEpHOe
nosioxeHune nonoxkeHue (Hanpumep, MIN>MAX)
3 AUS 3-fach blinkend Warnung Fehlerhafte Versuch ungliltige Drehzahl zu speichern
BbIKJ1 3 MUraHus MpenynpexaeHune | Drehzahl (< 7soder>60s)
HeBepHoe Bpems Onepatop MblTascA COXPaHUTb HEBEPHOE
paboTbl Bpems paboTbl (BHe AranasoHa 7 - 60 c)
4 AUS 4-fach blinkend Fehler Motorfehler Motor defekt
BbIKJ1 4 MUraHms HencnpaBHOCTb OTka3 gsuratens HencnpaseH gsuratenb
5 AUS 5-fach blinkend Warnung Motor dreht nicht Motor nicht angeschlossen, Potentiometer
BbIKJ 5 muranua MNpenynpexgeHne | [iBuratenb He nicht angeschlossen
pabotaeT [iBuraTenb OTK/OUYEH, MOTEHLOMETP
OTKJIOYEH
6 AUS 6-fach blinkend Warnung Motor Uberlasted Ventil klemmt, Ventil benotigt hheres
BbIKN 6 MuraHus MpegynpexnaeHune | Meperpyska Drehmoment, falsche Drehrichtung
aBuratens BrnokmpoBaH KnanaH, HenpaswibHOe
HanpaBneHve BpaLleHns
7 AUS 7-fach blinkend Fehler Fehlerhaftes Signal Uberpriifung des analogen Signals hat
BbIKN 7 MyraHua HeuncnpasHoctb | OwnbouHble Fehler erkannt
aHanorosble TecTpoBaHMe aHaIOroBbIX CUTHANIOB
CUrHanbl BbISIBU/IO HEMpaBubHOe cpabaTbiBaHNe
8 AUS 8-fach blinkend Warnung Ubertemperatur Umgebungstemperatur zu hoch
BbIK/1 8 MuraHunsa MpenynpexgeHne | Boicokasn CnuwwKom BbiCOKas TemnepaTtypa
TemnepaTypa OKpy»KatoLen cpefbl
9 AUS dauerhaft an Fehler Gerat defekt Gerat defekt, interner Fehler
BbIK/ MocTtoAHHOe ropeHne | HencnpaBHOCTb HencnpasHoe HeuncnpaseH 610K ynpaBneHus, BHyTPeHHAA
YCTPONCTBO owmnbKa

n-faches blinken = n-blinken je Sekunde (z.B. 2 mal blinken je Sekunde)
n-KpaTHoe MuraHue (2 B cekyHay) C nocneaytollein 6onee anvHHOM nay3o (2 ceKyHAbl)
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KONFIGURATION DIP-MEPEKJIIOMATENA

Konfiguration des Motors Giber DIP-Schalter. Cxema nogknioverua DIP-nepekniovatena
H = Schalter-Position H = nonoxeHve nepeksntoyaTens
Analoges Eingangssignal 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |0-10V/B
BxoaHow aHanorosbin curHan | OFF H B
ON

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [0-20mA

OFF
AN (m (m |m

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [4-20mA

OFF |H

AN H N
Analoges Ausgangssignal 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [0-10V/B
BbixoaHow aHanoroBbin curHan | OFF | |

ON |

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |4-20mA

OFF | (0-20mA) programmierbar Gber T1
ON ™ ™ nporpaMmrpyembii nocpenctsom T1
Analoges Ausgangssignal 1 2 3 |4 |5 6 |7 |8 |9 10 | Stop/ OctaHoB

Pexxum paboTbl 6e3 BxogHoro |OFF |H
curHana (4-20 mA) ON a |m ™

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | offnet (MAX)
OFF |l | OTKpbiTOe nonoxeHne (MAX)

ON H Bu |

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |schlief3t (MIN)

OFF |l H B 3akpbiToe nonoxeHuve (MIN)
ON H B
Drehrichtung 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |rechts/MpaBoe
HanpaBneHue BpaLieHuA OFF
ON |

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |links / O6bpaTHOe

OFF L]
ON

Art der Ansteuerung 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |[analoges Signal

Tvin ynpasnexusa OFF H EH B | H B AHanorosble CUrHanbl
ON |

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | Drei-Punkt-Schritt
OFF LI L u AKTUBMPOBAHO
ON = E | m |m TPEXMO3MLIMOHHOE yrpaBieHne

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | Zweipunkt-Schritt
OFF UL Bl u u AKTMBMPOBAHO
ON ™ E = ABYXMO3MLMOHHOE ynpaBfieHne
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TYPAUSWAHL WAEHTUOUKALUWNA U3SOAENUA

RA5 Typbezeichnung RA5 Mogpenb

Typ
5=5Nm Drehmoment

Drehzahl (1)

Tvn
5 = KpyTAWMIA MOMEHT 5 Hm

Bpems pa6oTbi (1)

® 7s O] 7s

® 155 O] 155

o 30s o 30s

® 60 s O] 60s

O] 7..60 s kontinuierlich (2) @ 7..60 s HenpepbiBHOE (2)
Spannung HanpsxxeHune

([ A= 230VAC 50/60Hz ([ A= 230 B nepem. Toka 50/60 Iy

( B= 110VAC 50/60Hz ([ B= 110 B nepem. Toka 50/60 I

( C=24VAC/DC ([ C= 24 B nepem./nocT. ToKa
Eingangssignal Bxogabi

([ 0-10V ([ 0-10B

([ 0-20 mA ([ 0-20 MA

([ 4-20 mA ([ 4-20 mA
Ausgangssignal Bbixopbl

® Potentiometer ® MoTteHunomeTp

([ 0-10V ([ 0-10B

O] 0-20 mA O] 0-20 MA

([ 4-20 mA ([ 4-20 mA

[na nonyuyeHus 6onee nogpobHO MHPOPMaLUK O KNanaHax-
6abouKax CM. UX TEXHUYECKMe crneundrKaumm.

Fur weitere Informationen lber Regeklappen siehe die entspre-
chenden technnischen Informationen.

@ Standard O Optional
® Nicht verfligbar

@ Einstellbar @ CraHpapTHbIN O Mo3akasy @ Perynupyemblii

® He npumeHseTcs

(1) momxHo YKa3blBaTbCA, €CNN BpeEMA OTNNYaeTCA OT 30c¢ nero
HaCTpOVIKa OOJ1XKHa BbIMOJIHATbCA Ha 3aBoje nepen OTpr3KOIh
(2) cneymanbHoe BpemMA MOXKeT HaCTpanBaTbCA NoJib3oBaTesiemM

(1) ist bei gewlinschter werkseitiger Einstellung der Drehzahl
abweichend von 30 s anzugeben
(2) individuelle Drehzahl welche vom Anwender eingestellt

werden kann
CTaHAapTbl U AUPEKTUBbDI

MpuBoAbl yAOBNETBOPAIOT TEKYLMM TpeboBaHNAM EBponeickmx

ANPEKTUB B OTHOLLEHUN 3N1eKTPOOE30MacHOCTH:

- AvpeKT1Ba NO 3NEeKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTU
(2004/108/CE)

- InpekTrBa No HN3KOBONILTHOMY 060pyaoBaHuio (2006/95/CE)

Normen und Zulassungen

erfiillt die Forderungen der folgenden europaischen Richtlinien:
- elektromagnetische Vertraglichkeit (2004/108/CE)

- Niederspannungsrichtlinie (2006/85/CE)

Weitere Produkte aus dem IBS-Programm [lpyroe o60opysoBaHue u3 npousBoACTBeHHON Nporpammbli IBS:

GBC/ GBS

Lﬂ;lqwi:ima B
= a7 | pe

OOO "TIpoMbIIIEeHHbIE TOPETKN"
117105, Poccus, Mocksa, 1-it
Delsterner Strasse 100 a Hararuckmnit mpoesp, fom 6, oduc 416
D - 58091 Hagen Ten.: 8 (499) 611-04-31 Temn./Paxc: 8
Germany (499) 611-00-62
mail@ibs-rus.ru
www.ibs-rus.ru
www.gorelka.net
mail@gorelka.net
mail@promautomatika.ru
www.promautomatika.ru

IBS Industrie-Brenner-Systeme GmbH

Industrial Burner Systems

Tel.:  +49(0) 2331 - 3484 00
Fax:  +49(0) 2331 -3484029

info@ibs-brenner.de
www.ibs-brenner.de

Unverbindliche Prospektangabe, Anderung vorbehalten.
B cnyuae 3aKkasa npefoCcTaByiM TOUHbIE YePTEXM MO Baluym faHHbIM



